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PRAKATA

Di bawah bentangan langit-Nya yang maha luas, segala puji dan rindu
bermuara kepada Allah SWT. Atas rida, rahmat, dan pelukan kasih-Nya yang tak
bertepi, barisan aksara dalam laporan tugas akhir berjudul “Identifikasi Pelat
Nomor Multibaris Menggunakan YOLOvR Oriented Bounding Box dan
Convolutional  Recurrent Neural Nerwork™ ini akhimya menemukan titik
penyelesalannya.

Perjalanan merampungkan karya i bukanlah tiian yang saya tapaki seorang
diri. Ada cahaya dari doa-doa yang merengkuh, serta uluran tangan yang tak lelah
menopang saat langkah terasa berat. Dari palung hati yang paling dalam, untaian

terima kasih yang tak terhingga ini saya persembahkan kepada:

1. Kedua orang tua tercinta, yang merupakan denyut nadi dari scgala semangat
yang saya miliki. Terima kasih atas doa-doa hening yang tak permah putus
melangit, serta kasih sayang vang menjadi kompas saat arah terasa buntu.
Kalian adalah pelabuhan paling teduh bagi segala lelah saya.

2. Diri saya sendiri, terima kasih sudah memilih untuk bertahan dan menolak
menyerah pada malam-malam yang panjang. Terima kasih telah berani
memeluk segala peluh, ragu, dan air mata, hingga akhirnya mampu berdin tegak
di titik ini.

3. Ibu Nurul Hayaty, S.T.. M.Cs. selaku Pembimbing I. layaknya lentera yang
memberi pencerahan. Terima kasih atas keluasan sabar, waktu yang senantiasa
diluangkan, dan bimbingan lembut yang menuntun langkah ini agar tak
kehilangan arah.

4. Bapak Nolan Efranda, M.Kom. selaku Pembimbing II. sang nahkoda logika.
Terima kasih atas setiap ruang diskusi yang membuka cakrawala berpikir, serta
saran-saran konstruktif yang merakit kembali kepingan pemahaman yang
berserakan.

5. Kawan-kawan seperjuangan di Senggarang Selatan (Sengsel). Terima kasih
telah menjadi rumah kedua, tempat di mana gelak tawa meredam segala penat,
dan bahu vang selalu sedia untuk saling menyandarkan asa selama kebersamaan

kita.
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Saya menyadari seutuhnya, karya ini hanyalah setitik air di tengah luasnya
samudra ilmu pengetahuan, yang tentu tak luput dari retak dan celah. Oleh karena
itu, segala kritik dan saran yang membangun akan saya sambut dengan tangan
terbuka.

Harapan kecil saya, semoga lembaran-lembaran ini tak sekadar menjadi jejak
kenangan, melainkan mampu menebar manfaat dan menginspirasi langkah-langkah

di masa depan.

Tanjungpinang, 5 Juli 2026

Haikal Purnama Aji
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