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MOTTO 
 

 

“ Kebebasan adalah satu satunya tujuan yang layak dikejar dalam hidup. Ia 

diraih dengan melepaskan apa yang diluar kendalimu. “  

– Epictetus – 

 

“ Jika kamu tidak berani mengambil resiko dalam hidupmu, kamu tidak akan 

pernah menciptakan masa depan. “  

– Monkey D Luffy – 

 

 

Que sera, sera.  

 

 

 

Mazmur 118 : 13 , Filipi 1 : 21 ; Amsal 1 : 7 
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